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@ Entkoppelungswerkzeug

@ Die Erfindung betrifft ein Entkoppelungswerkzeug zum
Entkoppeln der Glieder 19 eines Gliederarmbands 3 vonein-
ander, wobei die Glieder mit in Bandlangsrichtung sich
erstreckend gebildeten, ineinandergreifenden Ansatzen und
Ausnehmungen versehen sind. Uber Gelenkstifte 14 sind die
Glieder miteinander schwenkbar verbindbar, wobei die Ge-
lenkstifte 14 in quer zur Bandlangsrichtung durchgehend im
Bereich der Ansatze und Vorspringe der Glieder 19 ausge-
bildeter Gelenkbohrungen 20 angeordnet sind.
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Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf ein Entkoppelungs-
werkzeug zum Entkoppeln der Glieder eines Glieder-
armbands voneinander, die mit in Bandlingsrichtung
sich erstreckend gebildeten, ineinandergreifenden An-
sitzen und Ausnehmungen versehen und iiber Gelenks-
tifte schwenkbar miteinander verbindbar sind, wobei die
Gelenkstifte in quer zur Bandlingsrichtung durchge-
hend im Bereich der Ansitze und Vorspriinge der Glie-
der ausgebildeten Gelenkbohrungen angeordnet sind.

Um die Linge von Gliederarmbindern, insbesondere
von Uhrarmbindern, an den Umfang des Handgelenks
des Tragers des Armbandes anpassen zu kénnen, ist es
haufig erforderlich, einzelne Glieder des Armbands ab-
zukoppeln. Dies erfolgt bei Gliederarmbandern der ein-
gangs genannten Art meist dadurch, daB an einer seitli-
chen Miindungséffnung einer Gelenkbohrung ein Dorn
angesetzt und mit dem anderen Ende auf einer festen
Unterlage abgestiitzt wird. Durch anschlieBendes kraft-
volles Driicken des Gliederarmbandes gegen die feste
Unterlage schiebt sich der Dorn unter Uberwindung der
Haltkraft des Gelenkstifts in die Gelenkbohrung hinein
und bewegt den darin beweglichen Gelenkstift an der
anderen Seite aus der Gelenkbohrung heraus.

Dabei kann es leicht zu einem ungenauen Ansetzen
des Dorns oder zu einem Abrutschen des Dorns kom-
men, was zu einer Beschiadigung des Gliederarmbandes
durch Verkratzen fiihrt.

Aufgabe der Erfindung ist es daher, ein Entkoppe-
lungswerkzeug der eingangs genannten Art zu schaffen,
das ein leichtes und Beschidigungen des Gliederarm-
bandes vermeidendes Entkoppeln von Gliedern ermég-
licht.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch geldst,
daB das Entkoppelungswerkzeug einen Fiihrungs-
schacht besitzt, in den das Gliederarmband in Band-
langsrichtung einlegbar ist, mit einem Entkoppelungs-
stift gleichen bzw. geringeren Durchmessers als der Ge-
lenkstift, wobei der Entkoppelungsstift aus einer Posi-
tion auBerhalb des Fiihrungsschachts in eine den Fiih-
rungsschacht quer zur Bandlingsrichtung und in der
Bandebene durchragende Position in einer Fihrung
verschiebbar gefiihrt antreibbar ist, wobei mit einer
quer zur Bandldngsrichtung durchgehend in der der
Filhrung gegeniiberliegenden Seitenwand des Fiih-
rungsschachts ausgebildeten, zum Entkoppelungsstift
koaxialen Ausnehmung gréBeren Querschnitts als des
Entkoppelungsstifts.

Durch dieses Entkoppelungswerkzeug wird zum ei-
nen das Gliederband in einer festen Lage im Fithrungs-
schacht gehalten und abgestiitzt sowie der Entkoppe-
lungsstift exakt rechtwinklig zum Gliederband gefihrt,
so daB kein Abrutschen vom Gliederband und damit
dessen Beschiddigung moglich ist.

Eine exakte Hohenpositionierung der Gelenkbohrun-
gen des Gliederarmbands zum Entkoppelungsstift ist
dadurch erreichbar, daB der Entkoppelungsstift in ei-
nem Abstand vom Boden des Fiihrungsschachts ver-
schiebbar gefiihrt ist, der dem Abstand des Gelenkstifts
des Gliederarmbands von der Unterseite des Glieder-
armbands entspricht.

Die Positionierung der Gelenkbohrung in Bandlings-
richtung exakt zum Entkoppelungsstift kann dadurch
leicht erfolgen, daB am Rand des Fithrungsschachts eine
Positionierbarke angeordnet ist, nach der z. B. ein Glie-
derende ausgerichtet werden kann.

Um den erforderlichen Kraftaufwand zu reduzieren,
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kann der Entkoppelungsstift von einem Antrieb ver-
schiebbar gefiihrt antreibbar sein. Dabei kann in einfa-
cher Bauform der Antrieb einen zum Entkoppelungs-
stift axial sich erstreckenden Gewindeschaft besitzen,
auf dem eine entsprechende Mutter drehbar angeord-
net ist, an der das dem Fiihrungsschacht abgewandte
Ende des Entkoppelungsstifts befestigt ist.

Weist dabei der Gewindeschaft eine koaxiale durch-
gehende Kernbohrung mit einer zumindest dem Kern-
durchmesser des Gewindes entsprechenden Durchmes-
ser auf, durch die der Entkoppelungsstift hindurchge-
fithrt ist, so erfolgt die Kraftbeaufschlagung des Entkop-
pelungsstifts koaxial.

In einem einfachen Aufbau kann die Mutter aus einer
den Gewindeschaft umschlieBenden Hiilse mit einem
radial zwischen den Gewindegéngen in die durchgehen-
de Kernbohrung ragenden Bolzen gebildet sein, an dem
der Entkoppelungsstift befestigt ist, wobei zur sicheren
Halterung und Fiihrung des Entkoppelungsstifts und
dessen Verbindung mit der Hiilse in der durchgehenden
Kernbohrung ein zylindrisches Fithrungsstiick ver-
schiebbar gefiihrt angeordnet ist, an die koaxial der Ent-
koppelungsstift und radial der Bolzen befestigt ist.

Um ein unbeabsichtigtes Abschrauben der Mutter
von dem Gewindeschaft zu verhindern, kann der Ge-
windeschaft an seinem freien Ende mit einer die Axial-
bewegung der Hiilse begrenzenden Anschlagkappe ver-
sehen sein.

Ein Ausfithrungsbeispiel der Erfindung ist in der
Zeichnung dargestellt und wird im folgenden niher be-
schrieben. Es zeigt

Fig. 1 einen Querschnitt eines Entkoppelungswerk-
zeuges,

Fig. 2 eine Draufsicht des Entkoppelungswerkzeuges
nach Fig. 1 mit eingelegtem Gliederarmband einer Uhr,

Fig. 3 eine Seitenansicht des Entkoppelungswerk-
zeugs nach Fig. 1 von links.

Das in den Figuren dargestellte Entkoppelungswerk-
zeug besitzt ein Basisteil 1, in dem ein sowohl nach oben
als auch in Lingsrichtung offener Fihrungsschacht 2
ausgebildet ist, dessen Breite zwischen seinen beiden
Seitenwinden 4 und 5 der Breite des einzulegenden
Gliederarmbands 3 entspricht. Einteilig angeformt an
das Basisteil 1 ragt rechtwinklig zum Fithrungsschacht 2
ein Gewindeschacht 6 hervor. Der Gewindeschaft 6 be-
sitzt eine durchgehende Kernbohrung 7, deren Durch-
messer dem Kerndurchmesser des Gewindes entspricht,
so daB der Gewindeschaft 6 nur von dem Gewindegang
gebildet ist.

In der Kernbohrung 7 ist ein zylindrisches Fihrungs-
stiick 8 gleichen Durchmessers verschiebbar gefiihrt an-
geordnet. An dem Fithrungsstiick 8 ist ein radial durch
den Gewindegang des Gewindeschafts 6 nach auBen
ragender Bolzen 9 befestigt, der die Funktion eines Teil-
gewindegangs einer Mutter erfiillt.

Mit seinem radial nach auBen ragenden Ende ist der
Bolzen 9 an einer Hiilse 10 befestigt, die den Gewinde-
schaft 6 umschlieBend dreh- und verschiebbar auf die-
sem angeordnet ist.

Zur Vermeidung des Abschraubens der Hiilse 10 vom
Gewindeschaft 6 ist an dessen freiem Ende eine An-
schlagkappe 11 angeordnet. An ihrer zylindrischen
Wandfliche ist die Hiilse 10 mit einer Rindelung 12
versehen.

An dem Fiihrungsstiick 8 ist koaxial zum Basisteil 1
ragend ein Entkoppelungsstift 13 geringeren Durch-
messers als der des Gelenkstifts 14 des Gliederarm-
bands 3 angeordnet.
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Mit seinem freien Ende ist der Entkoppelungsstift 13
in eine zur Kernbohrung 7 koaxialen Fithrungsbohrung
15 im Basisteil 1 axial bewegbar gefiihrt. Die Filhrungs-
bohrung 15 miindet rechtwinklig durch die Seitenwand
5 in den Fithrungsschacht 2, wobei der Abstand der
Fiihrungsbohrung 15 und des darin gefiihrten Entkop-
pelungsstifts 13 dem Abstand des Gelenkstifts 14 des
Gliederarmbands 3 von der Unterseite des Gliederarm-
bandes 3 entspricht.

Durch manuelles Verdrehen der Hiilse 10 ist der Ent-
koppelungsstift 13 aus einer Position, in der er nicht in
den Fiihrungsschacht 2 ragt, axial in eine Position be-
wegbar, in der er den Fithrungsschacht 2 parailel zu
dessen Boden 16 vollstindig durchragt und mit seinem
freien Ende in eine durchgehende, zur Fiihrungsboh-
rung 15 koaxiale Ausnehmung 17 in der Seitenwand 4
hineinreicht.

Am Rand des Fithrungsschachts 2 ist eine Positionier-
marke 18 in Form einer Kerbe ausgebildet. Durch ein
derartiges Einlegen des Gliederarmbandes 3 in den Fiih-
rungsschacht 2, das ein Ende eines Gliedes 19 in Uber-
deckung mit der Positioniermarke 18 gelangt, sind auch
die Gelenkbohrungen 20 dieses Gliedes 19 und der darin
angeordnete und zu entfernende Gelenkstift 14 koaxial
zum Entkoppelungsstift 13 ausgerichtet. Durch Drehen
an der Hiilse 10 kann dann der Entkoppelungsstift 13 in
den Fithrungsschacht 2 hineinbewegt werden und dabei
den Gelenkstift 14 durch die Ausnehmung 17 hindurch
aus den Grundbohrungen 20 hinausschieben.

Patentanspriiche

{. Entkoppelungswerkzeug zum Entkoppeln der
Glieder eines Gliederarmbandes voneinander, die
mit in Bandldngsrichtung sich erstreckend gebilde-
ten, ineinandergreifenden Ansitzen und Ausneh-
mungen versehen und iiber Gelenkstifte schwenk-
bar miteinander verbindbar sind, wobei die Ge-
lenkstifte in quer zur Bandlingsrichtung durchge-
hend im Bereich der Ansétze und Vorspriinge der
Glieder ausgebildeten Gelenkbohrungen angeord-
net sind, dadurch gekennzeichnet, daB das Ent-
koppelungswerkzeug einen Fiihrungsschacht (2)
besitzt, in den das Gliederarmband (3) in Band-
lingsrichtung einlegbar ist, mit einem Entkoppe-
lungsstift (13) gleichen bzw. geringeren Durchmes-
sers als der Gelenkstift (14), wobei der Entkoppe-
lungsstift (13) aus einer Position auBerhalb des Fiih-
rungsschachtes (2) in eine den Fiihrungsschacht (2)
quer zur Bandldngsrichtung und in der Bandebene
durchragende Position in einer Fithrung verschieb-
bar gefiihrt antreibbar ist, sowie mit einer quer zur
Bandlingsrichtung durchgehend in der der Fiih-
rung gegeniiberliegenden Seitenwand (4) des Fiih-
rungsschachts (2) ausgebildeten, zum Entkoppe-
lungsstift (13) koaxialen Ausnehmung (17) groBe-
ren Querschnitts als des Entkoppelungsstifts (13).

2. Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der Entkoppelungsstift
(13) in einem Abstand vom Boden (16) des Fiih-
rungsschachts (2) verschiebbar gefiihrt ist, der dem
Abstand des Gelenkstifts (14) des Gliederarmbands
(3) von der Unterseite des Gliederarmbands (3) ent-
spricht.

3. Entkoppelungswerkzeug nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB
am Rand des Fiihrungsschachts (2) eine Positionier-
marke (18) angeordnet ist.
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4, Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, daB der Entkoppelungsstift
(13) von einem Antrieb verschiebbar gefiihrt an-
treibbar ist.

5. Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, daB der Antrieb einen zum
Entkoppelungsstift (13) axial sich erstreckenden
Gewindeschaft (6) besitzt, auf dem eine entspre-
chende Mutter drehbar angeordnet ist, an der das
dem Fiihrungsschacht (2) abgewandte Ende des
Entkoppelungsstifts (13) befestigt ist.

6. Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, daB der Gewindeschaft (6)
eine koaxiale durchgehende Kernbohrung (7) mit
einer zumindest dem Kerndurchmesser des Gewin-
des entsprechenden Durchmesser aufweist, durch
die der Entkoppelungsstift (13) hindurchgefiihrt ist.
7. Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, daB die Mutter aus einer
den Gewindeschaft (6) umschlieBenden Hiilse (10)
mit einem radial zwischen den Gewindegéngen in
die durchgehende Kernbohrung (7) ragenden Bol-
zen (9) gebildet ist, an dem der Entkoppelungsstift
(13) befestigt ist.

8. Entkoppelungswerkzeug nach Anspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, daB in der durchgehenden
Kernbohrung (7) ein zylindrisches Fithrungsstiick
(8) verschiebbar gefiihrt angeordnet ist, an dem ko-
axial der Entkoppelungsstift (13) und radial der Bol-
zen (9) befestigt ist.

9. Entkoppelungswerkzeug nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB3
der Gewindeschaft (6) an seinem freien Ende mit
einer die Axialbewegung der Hiilse (10) begrenzen-
den Anschlagkappe (11) versehen ist.

Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen
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